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PRECONLUB 2022 @

OBJETIVOS: Ty

1.-Revisar las bases Teoricas del proceso de Balanceo (Rotores Rigidos).
2.-Conocer la funcionalidad del Vector EFECTO

3.-Conocer como se generan los cambios de FASE

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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BASICO: Desbalance de masas

CONFIABILIDAD
) 2 ¢

“El centro del eje geométrico y el del centro

de masas no coinciden”

El rotor
(desbalanceado)
gira respecto a su

Centro de MASA...... Con el BALANCEO lo

OBLIGAMOS a girar
respectoa su
centro GEOMETRICO.
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BASICO: Fuerza de desbalance

CONFIABILIDAD
K

» La fuerza (F) generada pon la;masa,de-deshalance (m)
ubicada en un radio'(r) desde el centro-de rotacion en un eje
gue gira a una velocidad angular (w) es igual a: F = mrw?

(1o X0 50K %o T I R e

@® Center
@ Sum

Weights
@® Large
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Center of
Mass
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Rotor
@ Heavy
@

@

ve- 2o EANIGED
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BASICO:FACIL....
1.- Solo basta con colocar un Peso a 180° contrario al Vector de
Desbalance, el equipo de medicidon nos indica mediante la FASE |a
posicidon de la zona PESADA (direccion del Vector de Desbalance).

CONFIABILIDAD
K

....NO TANTO,
2.- La FASE medida

@ @ o YW @/ Vectors | (Punto Alto), NO

@ Weights

® Center SIEMPRE es REAL, NO

@ Sum
corresponde a la
Weights . ez o . s
2 o posicion/ direccién del

& Vishis Vector de Desbalance,
Centerof * por 3 Razones:

A-Rotor Rigido/Flexible
B-Unidades de medicion
Despl/Vel/Acc
C-Desfase entre
Tacometro y Sensor.
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BASICO:
VB= VECTOR DE BALANCE CONFIABILIDAD

10 mils PKPK= Magnitud (masa x dist x w2)
@335°=Direccidon= Zona Liviana= Punto Liviano
(Ubicacion a 180° de Punto Pesado)

VU= VECTOR DESBALANCE

10 mils PKPK= Magnitud

@155°=Direccidon= Zona Pesada= Punto Pesado

(((Direccion condicionada por:

-Relacidn de Frec. Rotacidn vs Zonas resonantes

...... debajo de ler y después de 2da FrResonante,
méaquina RIGIDA sin cambio de fase o 360°.

-Relacion de posicidon de Tacometro vs Sensor

(0°), ..... Punto Pesado pasaria al mismo tiempo ' ‘

por tacémetro y sensor

-Mediciones en unidades de Deslazamiento, .. VU=DESBALANCE
sensible al punto pesado sin desfase, pero +90° y FZA= 10 mils PKPK@155°

+180° de cambio de fase respecto a Velocidad y
Aceleracion.)))
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BASICO:

— . CONFIABILIDAD
VU= VE.C’TOR DESBALANC.E’. . e X ¢
1-Relacion de Frec. Rotacion vs Zonas Resonantes ...... debajo de ler y después

de 2da Zona Resonante, maquina RIGIDA / flexible, sin cambio de fase o 360°.

ProxProbes | v |Lasertach |~ - ‘) (VEIOCidad) Response v

s 0 r———y

s Speed

30
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v 180 er Zona
Resonante
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0 &
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BASICO:

Adelanto y retraso de fase

= La cinta reflectante pasa por el s

- CONFIABILIDAD
VU= VECTOR toMeln®d
DESBALANCE

, 2-Relacion de posicion
ensor del tacometro antes

de que el high spot pase por el sensor de vibracion. de TacOmetro vs Sensor

Prox Probes | v | Laser-tach v ) = )
. -

& Lag Speed

R I

= (0°), ..... Punto Pesado
pasaria al mismo tiempo
por tacometro y sensor

Sensors v

L Configuracion de las mediciones

= Se necesita una referencia de fase estable.

N F SE ta 3 m‘ltr s sens r * No se debe cambiar durante las pruebas.
¥ X &M = Se necesita un acelerdmetro para medir la vibracion.

180° 180°
— —

X7

CACAUASICEA

bius Institute 2016 www.mo

NZ8 00 4
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BASICO:

Relacion de fase: AVyD

CONFIABILIDAD
K

VU= VECTOR DESBALANCE

= El méximo desplazamiento ocurre en un momento distinto al

de maxima velocidad y aceleracion positivas. 3-Mediciones en unidades de
Displacement Velocity Acceleration Frequency { Hold DeSIazamlentol senSIbIe al
100pm 3mis 0.01G 31Hz J

oispacement |~} pynto pesado sin desfase, pero
+90° y +180° de cambio de fase
si se utilizara Velocidad y

Aceleracion respectivamente.
Relacién de fase: AVyD

ENERGY

* El maximo desplazamiento ocurre en un momento distinto al
de maxima velocidad y aceleracion positivas.

-

pceleracig, velo¢idag esp’laLmie,"
— 91—\

3R.- LA FASE CAMBIA +90° +180° DEPENDIENDO SI SE UTILIZAN UNIDADES DE VELOCIDAD O
ACELERACION
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CASO PRACTICO.

ANTECEDENTES: Condiciones a CONSIDERAR cunmnw
-Ventilador Centrifugo con Hélices radiales rectas, 500hp,
1350rpm, Diametro de Turbina=1.80 mtro., Peso de Rotor Tesearga

(polea/eje/turbina)=1500kg, transmisién por Bandas.
-Reparacioén (Overhaul) Dic-2021. Remplazo de S
chumaceras/ rodamientos de apoyo de ventilador-
Alineacion de poleas- Balanceo dinamico (en sitio).

-Base estructural en mal estado, con problemas de
anclaje entre el skit vs piso de concreto (no cuenta con
aisladores).

-EXCESIVA vibracion Radial y Axial en chumaceras de
apoyo ventilador.

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO.
VALORES DE VIBRACION GLOBAL: cunrmnw
UNIDADES: in/seg RMS @1368rpm rotor de Ventilador (22.8hz)

ebiciones | wit | wie | st | w2

y ~Descarga
Carcasa del ventilador-. / 9

HORIZONTAL 0.25 0.29 1.06 1.23 P

Soporte extremo libre — \
VERTICAL 0.26 0.37 0.25 0.39  roea coéﬁﬁézq?je e
AXIAL === 039 069 064 Correas tipo V—,

Fan Categories and Vibration Limits
according to I1SO 14694

_~—Motor Eléctrico
Polea motriz- d

Ve Base del ventilador

Industrial (Flexible)
Normal=6.3mm/seg<0.24in/seg RMS

oot ms o os o0 0| Alerta=11.8mm/seg<0.46in/seg RMS

o e Peligro=12.5mm/seg<0.49in/seg RMS

B e Moo Bt M NO PERMISIBLE> 0.49in/seg RMS

rigid | flex. | rigid | flex. | rigid | flex.
P<300kW P<15kW P=>15kW

Industrial, Transportation,
Power Marine

igid | flex. | rigid | flex. | rigid | flex. | rigid | flex

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO.
VALORES DE VIBRACION GLOBAL: cunrmnw
UNIDADES: in/seg RMS @1368rpm rotor de Ventilador (22.8hz)

Soporte extremo fijo-,

HORIZONTAL 0.25 0.29 1.06 1.23 Soporte extemo bre —

(para este caso)
Polea conducida—

Eje

VERTICAL 0.26 0.37 0.25 0.39 A
AXIAL 0.39 0.69 0.64 _— — Motor Eict
COMPARACIONES FASE CANAL /
CRUZADO NOTAS: ~
-EN FASE en HZTAL entre
HZTAL Ap1- Ap2 Apoyos
-FUERA DE FASE en VERT entre
VERT Ap1l- Ap2 0° 47° Apoyos
-EN FASE en AXIAL entre
AXIAL Ap1-Ap2 0° 0° Apoyos
. . -EN FASE en H-V en Apoyo-1.....
HZTAL-VERT Ap1 0°/350 Resonando/ Excentricidad
. . -FUERA DE FASE en H-V en
HZTAL-VERT Ap2 0°/120 Apoyo-2..... Desbalance?

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. Prueba COST-DOWN Velocidad Maxima= @1368 (22.8hz)

CONFIABILIDAD
K

2da Zona Resonante?? Hztal 1400cpm (23.3hz)
ler Zona Resonante?? Hztal 990cpm (16.5hz)

1.2

| ler Zona Resonante? Axial
800cpm (13.3hz)

0.8

in/s RMS

0.6

0.4

0.2

2da Zona Resonante? Axial 1200cpm (20hz)

0]

t t t t t t t
07/01/2022 08:35:09 p. m. 07/01/2022 08:35:43 p. m. 07/01/2022 08:36:17 p. m. 07/01/2022 08:36:51 p. m. 07/01/2022 08:37:25 p. m. 07/01/2022 08:37:58 p. m. 07/01/2022 08:38:32 p. m.
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2da Zona Resonante?? Hztal 1400cpm (23.3hz)

in/s RMS

1.2+

0.8

0.6

0.4

0.2

0

ler Zona Resonante?? Hztal 990cpm (16.5hz) c"""‘“%

\ 1er Zona Resonante?
| Axial 800cpm (13.3hz)

En HORIZONTAL

-Variacion de Fase +/- 30°
-Rotor Rigido en todo el
CostDown

En AXIAL
-Variacion de Fase 360° en
cada incremento Ampl.

-Rotor Flexible desde 23 a
12hz del CostDown,

>

Lectura AXIAL

2da Zona Resonante? Axial 1200cpm (20hz)

07/01/2022 08:35:09 p. m. 07/01/2022 08:35:43 p. m. 07/01/2022 08:36:17 p. m. 07/01/2022 08:36:51 p. m. 07/01/2022 08:37:25 p. m. 07/01/2022 08:37:58 p. m. 07/01/2022 08:38:32 n. m.
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CASO PRACTICO. Velocidad Maxima= @1368 (22.8hz)

CONFIABILIDAD
K

Rampa Cost-Down Cascada

Ventilador Exkacter de Gas 180hz - Ap2 - Horizontal - Vel EspectFOnda 48000 CPM“Cgast Down™

Lectura HZTAL.

Ventilador Exiractor de Gas 1 80hz - Ap2 - Horizontal- Vel EspectF Cnda 800 Hz "Cosst Down”

En HORIZONTAL
-Variacion de Fase +/- 30°
-Rotor Rigido en todo el CostDown

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. Velocidad Maxima= @1368 (22.8hz)
Rampa Cost-Down
Lectura AXIAL Cascada

CONFIABILIDAD
K

Vertilador Exiracior de Gas 1 80hz- Ap1- Axal- Vel Es pectF Onda 800 Hz "Coast Down™

Ventiledor Extractor de Gas 1 60hz- Ap? - Axial - Vel EspectFCnds 48000 CPM “Coss t Down”

g
z

OMOVIOZ FDIEME | CVODITOIE MB5AT | OMGIAMEIEISST | OTOVEEI I EI4 | OFOIGZIMIES| | DUDVEEEIDATIE | OTOVEIE D745 | GOVIDE IDEEAZ | OTIOVEZE MEEiS

W e Dl
M® sps ctrum Owrans

En AXIAL
-Variacion de Fase 360° en cada incremento Ampl.

-Rotor Flexible desde 23 a 12hz del CostDown,
debajo de 12hz Rigido

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO:

UNIDADES: in/seg RMS ~ @1368-0rpm rotor de Ventilador (22.8-0hz) CONFROE
VARIADOR DE FRECUENCIA
ler Prueba de balanceo 2da Prueba de balanceo
22.8hz @280° CON ad{ 15.23hz @229° CON
REACCION MODERADA REACCION MODERADA 5
y ~Descarga
. —ﬁ».ﬁj_,\m ) / \ Carcasa del ventilador-
\ 4 AT A
\ o/ 3er Prueba de balanceo | e oy
\ ; R porte extremo libre —
" \'\ / ;,v’/ﬁ e 11.45hz @250° CON 3 Polea coégggﬁi:sﬁe =
E PO A;\< // | SUFICIENTE REACCION Eje—
E 4 ' Correas tipo V—-
04 .“'\ 7 IP»:.,//'\/\\
02 \\ \ ~~—Motor Eléctrico
. 2 i Polea motriz-
. e e Base del ventilador
E?.‘Ei E:. g.éfiélsﬁ”ugc“ug:m é:’j'.Tm.“g:".. SE DECIDE REALIZAR EL BALANCEO ANTES
-A92 Honzontal Vel Espect/FOnda 800 Hz "Coast Down’ Spectrum Overalls

DE LA ler ZONA RESONANTE AXIAL, EN

680cpm (11.45hz)

rota

=50% de velocidad

cion. ... COMO ROTOR RIGIDO

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO:

UNIDADES: in/seg RMS @1368-0rpm rotor de Ventilador (22.8-0hz) c“"“‘“‘W
VARIADOR DE FRECUENCIA

SE DECIDE REALIZAR EL BALANCEO ANTES DE i g O
LA 1er ZONA RESONANTE AXIAL, EN 680cpm Sepore etemo o

(11.45hz) =50% de velocidad P s cneca) Apl  Ap

Polea conducida—

rotacion........eeeeueene. COMO ROTOR RiGIDO e

Correas tipo V—

—Motor Eléctrico
Polea motriz

Base del ventilador

.....PERO, CUAL SENTIDO TOMAR COMO
REFERENCIA, PARA EL BALANCEQO?
HORIZONTAL o AXIAL?

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO: RADIAL HZTAL 22.8hz

GUHHMIW
Rotor Rl’gido- |8 Mobius Institute iTeachBalancing X
. Single plane ] Two-planel Split weighlsl Combine welghtsl Leave weight an] Veclmsl
ler intento: 05 A |
Rpm=1368=22.8hz LR T
4 » 330 30
Lectura Hztal Ap-2 - .
L. . - [53— m [ﬁ— degrees
OriginalRun=17mils@285 e
Ei— mils r2§§—' degrees . 200 T 80
A | -
. iy o Final
TrlalW_ 63gr @O [154_77ng Wdegrees . .
TrialRun=23mils@295° ,
[15 mis [0 degrees |0 0
. o . -
FinalW=154gr @144 =
. m o mgms W leqrees O
TrimRun=15mils@0 ; a—
NO REACCIONA!! Foeal 1l == 1
TrimW=134gr @191°
210 150
[4_ mils per div. o 180 V¥ Show vector labels

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO:RADIAL HZTAL 15.2Hz

CONFIABILIDAD
;. ) L ¢
Rotor Rigido. - _
\E Mobius Institute iTeachBalancing x

Zdo inte nto: Single plane | Twa-plane I Split weighrsl Combine weights | Leave weight nnl Vectors |

Djm: Calculate |
Rpm=914=15.2hz . -

23 mis  w| |28 degrees ]
Lectura Hztal Ap-2 < 1 o) s
« . . o Trial weight

OriginalRun=23mils@228° 7=~ 5 we= @ =

Trial un

. T mils W degrees - ® 50
TrialW= 30gr @300° ﬂ j —r
. . r= Final [ETimisd]

TrialRun=22mils@232 e o [ degen @

Trim mn
FinalW=370gr @355° o P el
TrimRun=17mils@0° e e

23278 gms 15 degrees
REACCIONA ey
MEDIANAMENTE!! Mool et 20
TrimW=232gr @15
10 150
|4_ mils per div. 180 v Shaw vector labels

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO:RADIAL HZTAL 15.2Hz

Rotor Rigido.

3er intento:
Rpm=914=15.2hz

Lectura Hztal Ap-2
OriginalRun=22mils@228°

TrialW=96gr @210°
TrialRun=29mils@240°

FinalW=240gr @348°
TrimRun=17mils@330°
REACCIONA
MEDIANAMENTE!!

TrimW=173gr @19

\B Mobius Institute iTeachBalancing

Single plane | Two-plane | Spit weights | Combine weights | Leave

Demo Calculate |
Original run

2 [mk <] [228  degeees i
K| | i
Trial weight
% [gms v| [210 degees @
Trial run
29 mils 240 degees .
K| i i
Final
24086 gms 346 deqrees .
Trim un
17 il 330 deqrees .
K1l i
Final
7388 oms 18 degees @
327
[0 o] 7] Peftesh|

GIIHFIMIW
X
weight nn] Vectors |
360
330 o
-
300 50
[D-TE 7 mils 330
270 0
_DJ 23 mils 240 _2 mils 226
120
D 150
|4_ mills per div. 160 ¥ Show vector labels
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO:

CONFIABILIDAD
..... PERO, CUAL SENTIDO TOMAR COMO REFERENCIA, 2&
PARA EL BALANCEQO?
HORIZONTAL o AXIAL?
. . QUE POSICION DEL
‘ PESO DE BALANCE
| CUMPLIRIA CON
® R @  CONTRARESTAR
AMBOS VECTORES DE
ﬂ \ . DESBALANCE CON
/ DIFERENTES FASES?
e @~ |- o

how vector labels howe vectcr label:

5.8mils@240° 13mils@310°

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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..... PERO, CUAL SENTIDO TOMAR COMO REFERENCIA, PARA EL BALANCEO?

CONFIABILIDAD
K

L

P ..

@ B - |l

N B AXIAL ¥

// ' hzraL |

[T b por v ¥ Show vectorlabels 3 | mispudv

5.8mils@240°

nctor bt

13mils@310°

QUE POSICION DEL PESO DE BALANCE CUMPLIRIA CON CONTRARESTAR AMBOS
VECTORES DE DESBALANCE CON DIFERENTES FASES?

§

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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...PERO, CUAL SENTIDO TOMAR COMO REFERENCIA, PARA EL BALANCEO?

CONFIABILIDAD
HORIZONTAL AXIAL ) 4 ¢
5.8mils@240° 13mils@310°
QUE POSICION DEL PESO DE BALANCE CUMPLIRIA CON ,
CONTRARESTAR AMBOS VECTORES DE DESBALANCE CON \(
DIFERENTES FASES? Ty |
\ f

iiLA MAGIA DEL VECTOR EFECTO vT !!

1-DIRECCION DEL VECTOR vT EN REFERENCIA AL VECTOR ORIGINAL Vo,
NOS INDICA EL ANGULO A MOVER PARA REUBICAR EL PESO DE PRUEBA A PESO DE BALANCE:
Diferencia de Fase vO vs vT= DESPLAZAMIENTO ANGULAR de PP al PB

2-MAGNITUD DEL VECTOR vT EN REFERENCIA AL VECTOR ORIGINAL vO,
NOS INDICA EL PESO DE BALANCE
PB= (vO / vT) x PPrueba

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO: RADIAL HZTAL------- 11.5Hz
CONFIABILIDAD
&
|8 Mobius Institute iTeachBalancing X
RO tor Rl,gi do, Si.[;g:;?ancealtl:::-pllaml Splt weights | Combine weights | Leave weight on| Vectors |
4to-A intento: e [ P o
Rpm=687=11.5hz e :
Lectura Hztal Ap-2 Bl dk =0
. . _ . o [5 mis [284 " degrees [} *

OriginalRun=5.8mils@240 o =l @

[13513 ez [58 degiees @
TrialW= 80gr @0° S

. _ . o [0d mis [T degiees 270 90

TrialRun=5mils@264 N 3

[20387 o2 [647 degrees @
FinalW=195gr @58° Ca—
TrimRun=0.4mils@190° ro et S
REACCIONA LO SUFICIENTE!! POSICION: vO (240°-180°=60°) vs vT(5°)= 55°

Mover de 0° hacia 55°
. o MAGNITUD"vO(5.8) / vT(2.3)= 2.52"

TrimW=203gr @54 I s er 5 e ector s

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. PRUEBAS DE BALANCEO: AXIAL--- 11.5Hz

CONFIABILIDAD
) L ¢
B Maobius Institute iTeachBalancing x
Rotor Rl’gido. Single plane |Twn-p|\ane} Spiit welghbsl Combing weights | Leave weight nnl Veclnls'
Demo  Calculate
- i . Original run
4to-B intento: L ——— °
Rpm=687=11.5hz A 1 30 e
o Trial weight
Lectu ra AX|a| Ap-z [0 [z =] [0 deorees (0]
OriginalRun=13mils@310° e e o .
Al L] <
Final
TrialW= 80gr @0° BT e [T e @
TrialRun=11mils@340° Timn
[27 s W degrees . 70 [OeTEZ m@ﬁ‘] %0
Al o
. o Final
FinalW=159gr @57 EEE by @
TrimRun=2mils@290° :
[0 01l 7] Rehesh|
REACCIONA LO SUFICIENTE!! . =
_ POSICION: vO (310°-180°=130°) vs vT(75°)= 55°
TrimW=186gr @53 mover de QS a 55°
FMAGNITUD: vO(13) / vT(6.5)=2.00 ... . .wwu ‘

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CASO PRACTICO. Velocidad Maxima= @1368 (22.8hz)

. CONFIABILIDAD
ANTES DE BALANCEO DESPUES DE BALANCEO ) 4 ¢

Venilador Exactor de Ges 180hz - Ap2- Harizonis| - Vel EspectFOnda 43000 CPM "Cosst Dawn” Venilader Extactor de Gas 160hz- ApZ - Horizanial - Vel Es pectFOnda 48000 CPM "Cosst Dowr”
Global 1,239 s RMS Sobal 0,01931 in/s RM

WETRR IS Giobal 125 s AME  <tjarRPNE WGHEUHE (52745 Global 081531 5 <t

Vertilsdor Extactor de Gas 1 80k~ Ap2 - Horizontal - Vel EspectFONda 800 Hz“Coast Dowrr Wentilsdor Extactor de Gas 1 60hz - Ap2- Horizontsl - Viel EspectFOnda 800 Hz "Cosst Down”

CRmEmED  OGEimEs | COREmYE | OimRmE  OVmimEi | oo mead VIR S CAGVIEE 1ATad | CAGVOTSE0s  CSOIEE S | CAGIEES S | oSV ISEZI | CGVIEE 1AreeT | GGIEEE BIT | CSOVREEIAZIe

Warsiamn Ol Wardomn O
M spectum Oversie M spectrum Cvenails
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CASO PRACTICO. VALORES DE VIBRACION GLOBAL:

UNIDADES: in/seg RMS ~ @1368rpm rotor de Ventilador (22.8hz) CONFIRBLSE
ANTES DE BALANCEO: DESPUES DE BALANCEO:
R R
HORIZONTAL 0.2 HORIZONTAL
VERTICAL 0.26 0.37 0.25 0.39 VERTICAL 0.16 0.13 0.06 0.06
AXIAL --- 0.39 0.69 0.64 AXIAL 0.12 0.25 0.26

Fan Categories and Vibration Limits
according to 1ISO 14694

Industrial (Flexible)
Normal=6.3mm/seg<0.24in/seg RMS
Alerta=11.8mm/seg<0.46in/seg RMS
Peligro=12.5mm/seg<0.49in/seg RMS

NO PERMISIBLE> 0.49in/seg RMS

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710

itical




PRECONLUB 2022

ACTITUD PROACTIVA: (-) tiempo en la maquina = (+) feliz con la familia
NO OLVIDAR FUERZA CENTRIFUGA = FUERZA ADICIONAL SOBRE LOS “““"‘“‘W

RODAMIENTOS
PESO DE BALANCE= 200gr= 0.20kg / Radio= 27"=680cms= 0.68mts
RPM Mx= 1368= 143radianes = 2YF(hz)=(2) (3.146) (1368/60)=w

ANTES DE BALANCEO:
FzaCentrifuga (Fc)= (m) (r) (w) 2= (0.20kg) (0.68mts) (143rads)?=
2781Nw= 283KgF

ROTOR DESBALANCEADO CON UNA FUERZA ADICIONAL DE
283KgF, sobre los rodamientos....

Ajuste de vida residual L(10) Life= (Vida Inicial) (W/2 / (W/2+Fc(IbF))) 3
Ajuste L(10) =(VI) (1500kg/2 / (750kg+283kg) )= VI (750kg / 1033) 3
Ajuste L(10) =(VI) (0.36)= 36% DE LA VIDA RESIDUAL

DESPUES DE BALANCEO: I1SO 1940 G6.3
Ur= 13700 gr-mm= 20gr (radio 0.68mts)

FzaCentrifuga (Fc)= (m) (r) (w) 2= (0.02kg) (0.68mts) (143rads)?=
278Nw= 28KgF

ROTOR DESBALANCEADO RESIDUALMENTE CON UNA FUERZA
ADICIONAL DE 28KgF, sobre los rodamientos......

Ajuste L(10) =(VI) (0.88)= 88% DE LA VIDA RESIDUAL

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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CONCLUSIONES:
1-EN TEORIA, LA ACCION DE BALANCEO ES COLOCAR UN CONTRAPESO A 180° DE LA CONFIABILIDAD
ZONA PESADA, PARA GENERAR UN VECTOR CONTRARIO EN AMPLITUD Y DIRECCION. e
EN LA PRACTICA ESTO NO ES TAN FACIL. DEPENDE DE:

-CONFIGURACION DEL ROTOR EN RIGIDO / FLEXIBLE, EN LA DIRECCION DE BALANCE

-POSICION RELATIVA DE LECTOR DE FASE (TACOMETRO) vs SENSOR DE MEDICION

-UNIDADES UTILIZADAS PARA REALIZAR LA MEDICION (DESPLAZAMIENTO/
VELOCIDAD/ ACELERACION)

2- LA FUNCIONALIDAD DEL VECTOR EFECTO (vT) ES TAL QUE NOS INDICA CUANTO Y
DONDE COLOCAR EL PESO DE BALANCE, ESTO EN RELACION AL VECTOR ORIGINAL Vo.

3- UTILIZAR CUALQUIER DIRECCION DE BALANCE (RADIAL o AXIAL) ES
INDEPENDIENTE, SIEMPRE Y CUANDO EL EJE SE COMPORTE DE MANERA RIGIDA. LO
QUE REALMENTE INTERESA ES LA RELACION EXPLICITA EN EL PUNTO-2.

4- EL BALANCEO ALARGA LA VIDA DE LOS RODAMIENTOS EN HASTA MAS DEL 60% DE
LA VIDA RESIDUAL (L10)

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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ACTITUD PROACTIVA: (-) tiempo en la maquina = (+) feliz con la familia

CONFIABILIDAD
K

Mientras tanto en mi
mente...MIS PENSAMIENTOS
1-Voy a Corregir la desviacion lo
mejor posible.
2-Utilizo Herramientas de
simulacién y Panorama General.
Tengo miedo de IRIelc Qué actitud tendria si supiera 3'H_aré las mejc.)res correcciones
que no puedo fallar? posibles al equipo.

oy a madrugar para tener mis 4-Preparoy planeo el Trabajo lo
iempo antes posible
5-Terminando en tiempo,
regreso a casa mas temprano
y/o lo antes posible.
T LR T T tec Qué més puedo hacer para 6-Me incluyo o propongo para

fratidjare ejecutar este trabajo, adicional a

mis actividades rutinarias.

ACTITUD REACTIVA FNCSBUNIEVESTOT(0HN AW

Lo voy a intentar| AT A EXI3,

’ . o S e .
No se me da bien la técnica RO RuTE AT (R TR & Bl bt
écnica?

No tengo tiempo para hacer xxx

NI P05 R (X8 COmo puedo motivarme?

Tengo muchas cosas que hacer\3EBIETTEFTEIS TS
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ACTITUD PROACTIVA: SIEMPRE SEGURIDAD mas (-) tiempo en la maquina = (+) feliz
con la familia CONFIABILIDAD

La PROACTIVIDAD en un trabajo de Balanceo se contempla desde:
-CONTEMPLAR ACTIVIDADES DE SEGURIDAD, PREVIAS y en EL INTER:
( Seguridad (LOTO) de todas las ENERGIAS)

LOCK EZ

£ LocK out :

FOR SAFETY

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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ACTITUD PROACTIVA: (-) tiempo en la maquina = (+) feliz con la familia

CONFIABILIDAD
K

“No existe mejor viaje que el de

regreso a casa’.

RCT® es una marca registrada por Techgnosis International - Expediente M 3510710
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ACTITUD PROACTIVA: (-) tiempo en la maquina = (+) feliz con la familia

CONFIABILIDAD
K

NO OLVIDAR..... La importancia del desbalance

*» Fuerzas de desbalance:
= Ejercen estrés en rodamientos y juntas/sellos.
= Excitan posibles resonancias.
» Incrementan los problemas de holgura y soltura.

= Importancia critica para las maquinas de alta velocidad.

Li . D
\\.:“,.‘L"",“"‘é&b» : .'; | 3
4 \W (e “M(m:l_ |
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CONFIABILIDAD
K
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